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Gdansk 27/03/2015

Zataqcznik nr 1 do zapytania ofertowego nr Zz0/2015/02.

Szczegotowa specyfikacja wymagan.

Falownik do projektu hamowni dynamicznej powinien spetniaé¢ nastepujace wymagania:
— zasilanie 3x400V 50Hz
— moc ok. 150kW z odpowiednim zapasem (moc maszyny elektrycznej 150 kW)

— dwukierunkowy przeptyw energii elektrycznej, mozliwo$é oddawania energii do sieci
zasilajgcej kiedy silnik elektryczny hamuje silnik spalinowy (hamowanie pradnicowe z
rekuperacja do sieci)

— dwa tryby pracy falownika: utrzymanie zadanej predkosci obrotowej z momentem 100% lub
okreslonym limitem, tryb drugi utrzymanie zadanego momentu obrotowego (+/- 100%,
dodatniego kiedy silnik elektryczny napedza silnik spalinowy oraz ujemnego kiedy silnik
spalinowy jest hamowany silnikiem elektrycznym) w tym momentu 0% (bieg jatowy)

— wejscia analogowe do sterownia falownikiem

— mozliwo$¢ podtgczenia zewnetrznego momentomierza watowego (przez wejscie 0-10V) w
celu utrzymania zadanego momentu obrotowego z doktadnoscig 0,1% zakresu.

— zakres predkosci obrotowej +/- 8000 obr/min (maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa ok. 300
Hz)

— doktadnos$¢ utrzymania predkosci obrotowej +/- 1 obr/min
— mozliwo$¢ zadania momentu obrotowego w przedziale +/-100% wartosci nominalnej

— doktadno$¢ utrzymania momentu +/- 0,1% zakresu po korektach momentomierzem
watowym

— dostepny dla uzytkownika regulator PID kontrolujgcy moment obrotowy (wartos$¢ zadana z
wejscia analogowego 0-10V i/lub przez interfejs komunikacyjny)

— dostepny dla uzytkownika regulator PID kontrolujgcy predkosé obrotowg (wartos¢ zadana z
wejscia analogowego 0-10V i/lub przez interfejs komunikacyjny)
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— wbudowane funkcje zatrzymania awaryjnego (definiowana rampa, hamowanie pradem
statym)

— cyfrowy interfejs komunikacyjny (preferowany CANopen lub inny protokét CAN, ew. RS485)

— komunikacja cyfrowa umozliwiajgca odczyt i zadawanie co (2ms — 5ms) zgdanego trybu pracy
predkosci obrotowej i momentu obrotowego, a takze wartosci wejs¢ 0-10V

— chtodzenie powietrzem
— sprzetowa eliminacja czestotliwosci rezonansowych napedu

— whbudowane filtry EMI/RFI, dtawiki sieciowe
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